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DESCUBRA
OS5 COBOTS

Os robds colaborativos, ou cobots, econémicos, seguros e flexiveis estao a tornar a
automatizagao mais facil do que nunca, mesmo para empresas pequenas ou de
média dimensao. No entanto, apesar de os Cobots poderem assumir o controlo de
uma série de operacdes, faz mais sentido automatizar algumas tarefas do que
outras. Isso é especialmente verdade se estiver a comecgar, e foi por isso que criamos
este guia de 10 passos simples.

VEJA O COBOTOMETRO

E a primeira vez que esta a implementar Cobots? Procure processos que terminem,
na sua maioria, na extremidade “Simples” da escala. Ter alguns elementos complexos
nao tem problema, mas se maioria das suas respostas o colocam no na extremidade
‘Avancada’, isso da que pensar. Sem duvida, um Cobot vai automatizar o processo,

mas podera precisar de ajuda adicional de um integrador de sistemas ou de outro
recurso.

COBOTOMETRO

Simples -|—

A gama "simples” cobre tarefas que deve
conseguir fazer facilmente e sem ajuda

_# Avancado

A gama "avangada” cobre tarefas que
podem requerer ajuda externa




O QUE PODE
AUTOMATIZAR?

Descubra em 10 passos simples.

As aplicacdes ideais para os Cobots sdo processos repetitivos e manuais
que decorrem perto de trabalhadores humanos mas que nao requerem
destreza humana, pensamento critico ou decisdes tomadas no local.
Operacoes de alimentacao de maquinas e “pick-and-place” sdo um 6timo
ponto de partida, especialmente no caso das tarefas que podem causar
lesbes ergondmicas ou que requerem que trabalhadores humanos interajam
com magquinaria perigosa.

.. Pecas e Conectividade Montagem Programacgao
Produtividade Apresentacao e integracao e vedagoes e logica
Alcance e Colaborativo Pincgas e G Ambiente Necessidades
Carga dtil com humanos efetores finais futuras



PRODUTIVIDADE

Tipicamente, os Cobots desempenham um processo simples ao mesmo ritmo que um
trabalhador humano, por isso, deve considerar automatizar operagdes em que ja esteja
confortavel com a produtividade que conseguiu manualmente. Sem duvida, um Cobot
pode continuar o processo sem parar, mesmo fora de horas, por isso, vera certamente
um aumento na produtividade. Mas os Cobots também oferecem resultados consis-
tentes e sequros, libertando os trabalhadores humanos de tarefas sem necessidade de
competéncias, para que possam trabalhar em atividades de valor acrescentado.
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COBOTOMETRO
Simples _ _# Avancado
Velocidade de produtividade semelhante Velocidade superior acrescenta

a dos trabalhadores humanos complexidade a avaliagao de risco




ALCANCE E
CARGA UT

Os Cobots vém em tamanhos diferentes, mas geralmente, sao ideais para
aplicagcdes com um alcance inferior a 1300 mm (50 polegadas) e pecas méveis que
pesem menos de 16 kg (35,3 libras). Nao se esqueca de incluir o peso das
ferramentas da extremidade do braco na carga Util total. Se tiver varios processos,
procure uma familia de Cobots com varias dimensdes e especificacoes. Além de
tarefas de grande dimensao, como paletizacao, procure a automatizacao de tarefas
gue um humano consiga alcancar de uma posicao unica.

COBOTOMETRO
Simples _ _# Avancado

Pecas moveis com menos de 16 kg (35,3 libras) Varios Cobots ou alteragao da disposi¢ao
e alcance inferior a 1300 mm (50 polegadas) da producao para acomodar o alcance




OF QASE )
APRESENTACAO

As tarefas ideais para os Cobots envolvem pegas moveis de tamanho e formato consistente,
facilitando a especificagdo de um efetor final para as apanhar. Para uma programacao mais facil,
apresente pecas na mesma posicao numa bandeja ou mesa para que o robd possa executar o mesmo
processo repetidamente. As nossas pegas sao colocadas numa matriz ordenada (huma bandeja ou
caixote) para que o robd precise de apenas aprender a primeira posigao, a posicao final e o numero de
pecas em cada fila e coluna. Alguns Cobots até tém capacidades de paletizacao pré-programadas.

COBOTOMETRO
Simples _ _# Avancado

Dimensao e formato consistentes Apresentacao nao estruturada
em apresentagao por ordem e pecas divergentes




_ABORATIVO
M HUMANOS

Os robds colaborativos foram concebidos para trabalhar em seguranca lado a lado com tra-
balhadores humanos, mas uma avaliagao de risco vai ajudar a definir a interacao humano-cobot
apropriada para a sua situacao. Tal como 0s humanos quando trabalham em conjunto, as preocu-
pacoes relativas a seguranca incluem as pegas moéveis com extremidades afiadas, ou a utilizagao
de uma ferramenta de corte, macarico ou esmeril. Um ambiente colaborativo ideal € um ambiente
em que as pessoas fazem aquilo em que sao bons, como supervisionar operagdes, enquanto o
Cobot faz o trabalho repetitivo, manual e possivelmente perigoso de manusear pecas e maquinas.

COBOTOMETRO
Simples -|— —|- Avancado

Os trabalhadores e os Cobots Velocidade, pecas ou efetores finais do Cobot
tem zonas e interagao definidas que requeiram medidas de seguranga adicionais




CONECTIVIDADE
" INTEGRACAO

Pense nas maquinas com que o seu Cobot tera de interagir e em como sera essa
interagao. O Cobot vai simplesmente substituir uma interagao humana, como por
exemplo, abrir uma porta, carregar ou descarregar pecas, ou premir um botao?

Ou vai precisar de uma integragao mais intensa entre o robd e a maquina, com uma
comunicagao direta entre eles? Quanto mais estreita for a relagdo entre o seu Cobot
e a maquina, mais complexo sera automatizar o processo.

COBOTOMETRO
Simples _ _# Avancado
O Cobot imita a interagao O Cobot integra diretamente no 1/0 da

humana com as maquinas magquina além dos comandos de ciclo basico




DINCAS E
“FETORES FINAIS

E montado um efetor final no braco do robd para interagir com pecas e maquinas.
Pode ser uma ventosa de sucgao ou uma pinca de dois dedos para apanhar pecas,
uma ferramenta de soldadura por pontos ou um pulverizador de tinta, ou quase
qualquer coisa que possa imaginar gue cumpra as suas necessidades de aplicagao. Ha
uma gama de ventosas de succao amplamente disponivel para bracos de Cobots e
para aplicagdes especificas, pode criar ferramentas personalizadas, usando impresso-
ras 3D ou fornecedores especializados.

COBOTOMETRO
Simples _ ﬁ Avangado
Pecas consistentes, faceis de Dimensoes e formatos das pegas variaveis

apanhar com pingas padrao ou efetores finais personalizados




ONTAGEM E
“DACOES

Nas aplicacdes mais simples, o Cobot é montado num lugar e permanece |4 a realizar a mesma tarefa
repetidamente. Os Cobots leves e faceis de programar também podem ser movimentados entre
processos, podendo até ser montados num carro de rolamentos de forma mais conveniente. Basta
lembrar-se de que, sempre que o Cobot é movimentado, tem de ser localizado na sua zona de trabalho
para que as pegas e magquinas estejam onde o Cobot espera que estejam. Os programas podem ser
guardados na consola de instrugdes e podem ser carregados novamente premindo um botao.

COBOTOMETRO
Simples _ _# Avancado
Robo montado num local, que se O robo movimenta-se e opera a altas
movimenta a velocidade tipica de velocidades, ou requer precaugoes de

um humano seguranga adicionais




AMBI

-NT

Os Cobots funcionam em quase todos 0s ambientes em que 0s humanos podem
trabalhar, sem reclamar da temperatura, do ruido ou da sujidade. No outro extremo,
também existem Cobots que podem trabalhar em ambientes limpos ou que sao
certificados para operar em ambientes de Sala Limpa. Mas, como qualquer outro
equipamento (ou trabalhadores humanos), os Cobots podem precisar de protegao
extra em ambientes extremos.

COBOTOMETRO

Simples -|—

Ambiente de trabalho padrao
para trabalhadores humanos

_|- Avancado

Ambientes ou aplicagoes extremas com
exigencias de higiene ou de sala limpa



PROGRAMACAQ
- LOGICA

Quanto mais maquinas ou aparelhos precisar para interagir com o Cobot, mais complexa se torna
a aplicacao. Operacgoes simples de agarrar e colocar, com pecas consistentes em posicoes
ordenadas podem ser programadas em minutos. Mudar para tipos de operacdes diferentes ou
tipos de pecas diferentes costuma poder ser feito rapida e facilmente. De forma geral, qualquer
processo em que o robd possa fazer o seu trabalho com interagdo minima e simples de sensores
ou controladores externos, ¢ um bom candidato para uma automatizacao facilitada.

COBOTOMETRO
Simples _ _# Avancado
Processos simples e consistentes Aplicagoes que requerem orientacao de

de apanhar e colocar visao, forga ou detecao de seguranga




NECESSIDADES
-UTURAS

Se estd agora a iniciar a utilizagao de Cobots, é preferivel nao ser demasiado ambicioso. Mas isso nao
quer dizer que nao deva refletir antecipadamente. Depois dos seus primeiros sucessos, vai dar por si a
olhar para todas as suas operagdes manuais com outros olhos. Pesquise os Cobots disponiveis e pense
no que um Cobot pode significar para as suas necessidades atuais e futuras. Depois de ter a sua primeira
aplicagao de Cobot a funcionar, podera descobrir que, 0 que parecia ambicioso quando comecou, ja se
tornou totalmente razoavel.

Os Cobots sao flexiveis, leves e faceis de programar, por isso, pode dar por si a mudar o seu
primeiro Cobot para testar aplicagoes novas e mais ambiciosas na zona de produgao. Escolher

entre uma familia de Cobots de tamanhos e especificagoes diferentes permite-lhe traduzir
facilmente o conhecimento adquirido e langar rapidamente novas operagoes.

COBOTOMETRO
Simples _ — Avangado

Os processos consistentes 0 que parecia ambicioso quando
de hoje comegou, agora parece simples!




M nls I ncl l uu E “ u “ cn A Universal Robots é o resultado de varios anos de

investigagao intensiva no bem-sucedido centro de engenharia
de robds da Dinamarca, situado em Odense. A empresa foi
co-fundada em 2005 pelo CEO Esben @stergaard, que queria
tornar a tecnologia de robés acessivel a todos. Desenvolvendo

SO“Clte uma demonstra(;ao de um CObOt robds industriais pequenos, flexiveis, faceis de usar com

Jun’[o de um distribuidor na sua zona e pregos razoaveis, seqguros para trabalhar e que podem ser
: P . usados para otimizar processos.

veja como é facil utilizar os Cobots.

A Universal Robots faz parte da Teradyne Inc., sedeada em
Boston, e é sedeada em Odense e tem subsidiarias e gabinetes
regionais nos E.U.A., Espanha, Alemanha, Singapura, Republica
Checa, india e China.

www.universal-robots.com
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https://www.instagram.com/universalrobots/
https://www.facebook.com/UniversalRobots
https://twitter.com/Universal_Robot
https://www.youtube.com/user/UniversalRobotsVideo
https://www.linkedin.com/company/235176
https://info.universal-robots.com/lpdemoadd

