Automatice la manipulacion de cargas pesadas y la carga y
descarga de las maquinas CNC, incluida la manipulacion de
multiples piezas, con precision. Con una carga util de 16 kg,
el UR16e ayuda a reducir los costes, las lesiones y el tiempo
de inactividad relacionados con la manipulacion de piezas
pesadas. Gracias a su compacidad y a un alcance de 900 mm,
el URT6e es ideal para trabajar en espacios reducidos con total
robustez.

La ventaja de Universal Robots

Haz mas, logra mas, crece mas. Como lider del mercado, Universal
Robots fija el estandar de como las empresas utilizan la tecnologia de
robot colaborativo con una configuracion rapida, flexibilidad ilimitada,
programacion fécil, funcionamiento seguro y colaborativo, asi como
una rapida recuperacion de la inversion.

Con su capacidad para manipular mas carga Util, el UR16e libera a
los empleados del trabajo aburrido y peligroso, lo que les permite
concentrarse en tareas que requieren creatividad humana y refuerza
su motivacion y satisfaccion laboral.

Universal Robots Espafia, Agricultura 106, 08019 Barcelona
+34 933 158 076, sales.es@universal-robots.com

e-Series UR16e

UR16e de
Universal Robots

Nacido para producir mas

Presentacion del UR16e

ElUR16e, nacido para producir mas, ofrece una impresionante
carga util de 16 kg para una amplia gama de aplicaciones de
cargas pesadas. Disefiado y fabricado por Universal Robots,
lider del mercado de los cobots, el UR16e se integra facilmente
en las plantas de produccion existentes.

Aumente la productividad con la instalacién de varios robots,
al mismo tiempo vy para diferentes tareas, en una sola fabrica.
El robot UR16e puede realizar una amplia gama de tareas,
incluidas aquellas que antes no podian automatizarse, y se
puede utilizar facilmente de una linea de produccién o celda de
trabajo a otra.

Nuestros robots permiten a los fabricantes hacer mas: desde formar
a las personas hasta ayudar a los fabricantes a crecer a través
de la automatizacién. Tanto si instala un solo robot e-Series de
Universal Robots como varios, tiene asegurada la maxima eficiencia,
productividad y rentabilidad. jUniversal Robots es la marca nimero uno
de la robdtical
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UR16e........

Carga util
Alcance
Grados de libertad

Programacién

Consumo promedio maximo

Consumo tipico en regimen de
operacion moderado

Operacion de colaboracion

Certificaciones

Sensor F/T
Rango
Resolucién
Precision

Repetibilidad de posicién con
carga, segun 1SO 9283

Movim. del eje del brazo robot
Base
Hombro
Codo
Muieca 1
Mufeca 2
Muneca 3

Velocidad tipica de TCP

Clasificacion IP

Clase ISO Sala limpia

Ruido

Montaje del robot

Puertos de E/S en herramienta

Entrada digital
Salida digital
Entrada analdgica

Voltaje en E/S de herramienta

Corriente en E/S de
herramienta

Huella
Materiales

Tipo de conector para
herramientas

Long. cable del brazo robético
Peso con cable

Rango de temperatura
ambiente

Humedad

16 kg (35,3 Ibs)
900 mm (35,4 in)
6 articulaciones giratorias

Interfaz gréafica del usuario PolyScope
con pantalla tactil de 12" con soporte

585 W
350 W

17 funciones de seguridad ajustables
avanzadas, incluyendo supervision del
codo. Control remoto de acuerdo con
1ISO 10218

EN ISO 13849-1, PLd Category 3,
y EN ISO 10218-1

Fuerza X-Y-Z Par X-Y-Z
160.0 N 10.00 Nm
50N 0.2 Nm
55N 0.5Nm
+/-0.05 mm

Radio de accién Velocidad maxima

+360° +120°/s
+360° +120°/s
+360° +180°/s
+360° +180°/s
+360° +180°/s
+360° +180°/s

1 m/s (39,4 in/s)

IP54
5
Menos de 65 dB(A)

Cualquier orientacion

2
2
2

12/24V
2 A (Clavija dual) 1 A (Clavija simple)

@190 mm
Aluminio, plastico de PP, acero

M8 | M8 8-pin

6 m (236 in)
33,1 kg (73 Ibs)
0-50°C

90% RH (sin condensacion)

Caja de control

Clasificacion IP
Clase ISO Sala limpia
Rango de temperatura ambiente

Puertos de E/S

Entrada digital

Salida digital

Entrada analdgica

Salida analdgica

Entradas digitales de cuadratura

E/S de fuente de alimentacion

Comunicacion

Fuente de alimentacion

Humedad

Tamano de la caja de control
(anch. x alt. x prof.)

Peso

Materiales

P44

0-50°C

16
16
2
2
4

24V 2A

500 Hz Frecuencia de control
Modbus TCP

PROFINET

Ethernet/IP

USB 2.0, USB 3.0

100-240VAC, 47-440Hz

90%RH (sin condensacion)

475 mm x 423 mm x 268 mm
(18,7inx 16,7 in x 10,6 in)

12 kg (26,5 Ibs)

Acero pulverizado

Consola de programacion

Clasificacion IP
Humedad

Resolucion de pantalla

Materiales
Peso con 1 m de cable TP

Longitud del cable

IP54
90%RH (sin condensacion)

1280 x 800 pixeles

Plastico
1,6 kg (3,5 Ibs)
45m (177,17 in)
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