UNIVERSAL ROBOTS Tekniska uppgifter

UR3 MANOVERBOX

Repetitionsformaga £0,1 mm IP-klassificering P20
Intervall for 0-50°+ Renrum ISO Klass 6
omgivningstemperatur Bullerniva <65dB(A)
Stromforbrukning Minst 90 W, typiskt 125 W, max 250 W 1/0-portar Digital ingang 16
Digital utgang 16
Samarbetande drift 15 avancerade, installbara sakerhetsfunktioner. Analog ingang 2
T4V NORD godkand sakerhetsfunktion Analog utgang 2
Testad i enlighet med: 1/0-strémférsorinin
EN 1SO 13849:2008 PL d B ining 24V2A
Kommunikation TCP/IP 100 Mbit, Modbus TCP,
Nyttolast 3k = Profinet, EthernetIP
- Stromkalla - -
Rackvidd 500 mm © 100-240 VAC, 50-60 Hz
- - Intervall for 0-50°
Frihetsomfang Sex roterande leder -
- omgivningstemperatur
Programmering Polyscope grafiskt anvandargrénssnitt pa 12-tums
pekskdrm med faste
Manoverboxens storlek 475 mm x 423 mm x 268 mm
(B xHxD)
Robotarmens axelrérelse Arbetsrackvidd Maximal hastighet Vikt: 15kg
Bas +360° +180°/sek Material stal
Ansats +360° +180°/sek
PROGRAMMERINGSPANEL
Handled 1 +360° +360°/sek
Handled 2 +360° +360°/sek
Handled 3 Obegransad +360°/sek IP-klassificering 1P20
Typiskt verktyg 1 m/sek
Material Aluminium, polypropylen
IP-klassificering IP64 Vikt: 15 kg
Renrum ISO Klass 5 Kabellangd 45m
Bullerniva 70dB
Robotmontering Alla
1/0-portar Digital ingang 2
Digital utgang 2
Analog ingang 2
Analog utgang 0

1/0-stromforsorjning i verktyg 12 V/24V 600 mA i verktyg

Uppstallningsyta 128 mm

Material Aluminium, polypropylenplast
Verktygets kontakttyp M8

Robotarmens kabelldngd 6m

Vikt med kabel 11 kg

*Roboten kan arbeta i temperaturer mellan 0 och 50 °C. Vid langre
drift i hdg ledhastighet sdnks den omgivande temperaturen.






